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RESUMEN

La presente prueba piloto de la investigacion “Tratamientos no lineales a la planificacion
cognitiva en nifios pequefos de la ciudad de Cartagena y Cali” tiene como objetivo identificar
la complejidad de la situacion de resolucion de problemas (SRP) analizando los patrones de
planificacidn cognitiva de los nifios de 3,5; 3,6; 3,8; 3,11y 4 afios. Ella consta de 2 fases (1P
y 2P), en ambas fases la consigna es similar. El disefio microgenético se usa como modelo
metodoldgico, asi que un nifio resuelve 5 tableros 3 veces (intentos) durante una sesion. Los
autématas finitos no deterministas (NFA) se usan como anélisis metodologico en dos SRP (1P y
2P) para identificar la estructura de la tarea y su nivel de abstraccion. El pilotaje varia en la
estructura de la SRP, ya que cada fase puede o no duplicar las imagenes seleccionadas por los
nifios cuando establecen relaciones, mientras tienen diferentes niveles de abstraccion. Lo anterior
junto con la informacion recopilada durante la ejecucion de la tarea permite identificar categorias
emergentes que presentan descripciones de los desempefios y el tipo de planificacion cognitiva
que emplean los nifios. En el pilotaje 1P, los nifios de 3,5 responden de mejor manera a la SRP

que los nifios de mayor edad, y tienen mejor comprension de la tarea del pilotaje 2P.

Palabras claves: Planificacion cognitiva, microgenético, sistemas dindmicos no lineales,

situacion de resolucion de problemas, automatas finitos no deterministas.
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ABSTRAC

This pilot’s research "Non-linear treatments of the cognitive planning in little children from
cities Cartagena and Cali", aims to identify the complexity of the problem-solving

situation (SRP) and analyze patterns children’s cognitive planning 3,5; 3,6; 3,8; 3,11and 4
year-old. It consists of 2 phases (1P and 2P), in both phases the watchword is similar. The
microgenetic design is used as methodological model, so that a child resolves 5 screens 3 times
(attempts) during a session. The nondeterministic finite automata (NFA) are used as
methodological analysis in two SRP (1P y 2P) to identify the structure of the task and its level of
abstraction. The pilot varies in the SRP's structure, since each phase may or may not duplicate
the selected images for children when establishing relationships, while they have different levels
of abstraction. This together with the information gathered during the execution of the task
allows identify emerging categories that have descriptions of performance and type of cognitive
planning used by children. In the pilot 1P, the 3,5 year-old children answer better to the SRP that

older children and they have better understanding of the task in piloting 2P.

Key Words: cognitive planning, microgenetic, nonlinear dynamic systems, problem-

solving situation, autématas finitos no deterministas.
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INTRODUCCION

“;Puede plantearse, cognitivamente hablando, que el nifio funciona como un pequefio cientifico?
(De donde surge ese planteamiento? ;Hacia donde se orienta?”

Rebeca Puche Navarro (2001)

La cognicion, segln Roy y Andrews (citados por Hernandez, Angela. 2006), es toda
aquella capacidad de pensar, sentir y actuar, expresada a traves de funciones motrices como el
lenguaje, la expresion corporal y los movimientos en general; involucrandose también en este
proceso aspectos tales como la conciencia y los estimulos, la emocién, la percepcion, el juicio y
el aprendizaje.

Tal vez, por la dificultad de valorar en el nifio los aspectos antes mencionados, se acepto
y mantuvo tradicionalmente la creencia de que el nifio es incapaz de organizar la informacion
que recibe, siendo un individuo sumiso y sometido a las explicaciones brindadas por los adultos.
No obstante, en 1974, Karmiloff-Smith e Inhelder (citados por Puche, 2001, p. 2) aportan un
concepto para entonces vanguardista, que cambia de forma radical la manera como es concebido
el nifio, percibiéndolo como un ser que desde muy temprana edad es capaz de interrogar de
manera activa todo aquello que lo rodea, y consecutivamente logra hacer construcciones sobre
ese mundo.

En el momento en que el nifio formula hipotesis, busca una explicacion a la manera en
que su entorno circundante funciona. Lo cual permite apartar al nifio de esa imagen pasiva, para

acercarlo a un ser capaz de proceder de forma similar a la de un cientifico. Construyendo teorias
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propias acerca del mundo, haciendo predicciones, arriesgando y probando diferentes hipétesis en
una variada cantidad de dominios (DeLoache, J. & Brown, A., 1990).

El prop6sito del presente documento es notificar sobre la revision de la literatura, el
andlisis metodoldgico y estadistico de la prueba piloto de la Situacién de resolucién de
problemas (SRP) realizadas durante su Opcion de Grado en Préctica Investigativa por la
estudiante de psicologia Aleydys Laura Morales Casseres en el marco del proyecto
“Tratamientos no lineales a la planificacion cognitiva en nifios pequefios ” a cargo del Grupo de
Investigacion “Desarrollo, Salud y Desempefio Humano™ de la Universidad Tecnoldgica de
Bolivar, el Grupo de Investigacion “Cognicion y Desarrollo Representacional” de la Universidad
del Valle y Colciencias.

El proyecto en el cual tuvo lugar la préctica investigativa, busca conocer e informar sobre
los cambios microgenéticos en la temprana aparicion del funcionamiento de la planificacion
cognitiva en nifios de 3,5 y 3,6 afios de la ciudad de Cartagena y Cali. La planificacion
cognitiva, como parte de la racionalidad cientifica, permite orientar acciones dirigidas a ultimar
una SRP, por lo tanto acoge nuevas nociones relacionadas con la resolucién de problemas y
autorregula el comportamiento durante las actividades de la vida diaria.

A continuacion se presenta la revision de la literatura pertinente a este pilotaje, abarcando

temas como: planificacion cognitiva, los sistemas dinamicos no lineales, entre otros.
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1. REVISION DE LA LITERATURA

1.1 Aspectos fundamentales de la planificacion cognitiva

Hernandez (2009) realiza un analisis sobre la historia de la psicologia del desarrollo,
informa que en los Ultimos veinte afios ha marcado el inicio de una etapa de renovacion que
busca gozar de una mayor unidad y un nivel superior de relevancia social, superando la estrictas
y acostumbradas visiones particionadas (separadas o divididas en compartimentos o secciones)
respecto al desarrollo, siendo capaz de brindar explicaciones de €l mismo mucho més apegadas a
la realidad (mas dialécticas).

De esta manera, se logré colocar al nifio en un lugar algo méas favorable y coherente con
la sociedad actual, una sociedad donde el éxito esta directamente ligado a la planificacion y la
capacidad para minimizar errores. Las funciones ejecutivas en la segunda infancia (entre los tres
y seis afios) permite planear, inspeccionar de manera consciente pensamientos, emociones y
conductas dirigidas a metas, la cual hace y usa normas complejas para resolver problemas
(Duskin, R., Papalia, D., Wendkos, S., 2009; Zelazo, Miiller, Frye y Marcovith, 2003 citado por
Duskin, et al., 2009).

Si, el concepto de planificacién toma un lugar preponderante, resulta esencial entender
sus origenes, componentes, y formas de desarrollo para construir las experiencias diarias
(DelLoache & Brown, 1990, Rojas, 2006). Ademas, sobresale como una herramienta béasica ya
que permite prever las conductas a emitir, como llevar a cabo las decisiones necesarias para que
dichas conductas arrojen mejores resultados.

Dentro de los multiples intentos para definir la planificacion cognitiva se usa de forma

general los términos “plan” y “planear” que hacen referencia a distintos aspectos del control
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cognitivo en la vida diaria. EI término “plan” indica describir el procedimiento para el logro de
una meta u objetivo (Gilhooly, 2005). Es la manifestacion de intenciones, es decir, un conjunto
de acciones a realizar con la finalidad de logar un objetivo. Mientras que planear es disefiar o
crear el plan de una tarea.

Desde la perspectiva de Crandall, Klein y Hoffman (2006, pp. 136 -142) la planificacion
es una de las seis funciones principales de la macrocognicion que los investigadores suelen
encontrar (ver Figura 1): toma de decisiones naturales (NDM naturalistic decision making,
implica estudiar como las personas toman decisiones en situaciones reales del mundo),
interpretar (sensemaking), planificar (planning), adaptarse (adaptation), detectar problemas
(problem detection) y coordinacion (coordination). En este sentido, indican que la planificacion
es el proceso de modificacion de acciones para transformar una situacién actual en un estado
deseado para el futuro.

La planificacion como funcién macro-cognitiva consiste en un proceso progresivo que
constituye un conjunto de acciones necesarias para lograr una meta o solucionar un problema,
algo que comunmente se conoce como relacion medios- fines y que aparece en una persona a

sus 4 afos (Puche, 2003 y 2005).
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Figura 1. Diagrama de la macrocognicion. Adaptado de “Working Minds. A practitioner’s guide
to cognitive task analysis” por de Crandall, B., et al., 2006. The MIT Press. Massachusetts.

Thinking about cognition, pp. 137. Copyright 2011 por Morales, A.

Por su parte, Das y Naglieri en 1994 (citados por Nader & Benaim, 2004) dentro de su
modelo de inteligencia PASS considera las conductas inteligentes como un sistema dindmico de
cuatro procesos cognitivos basicos: planificacion, atencién, procesamiento simultaneo y
sucesivo, de ahi sus iniciales. Afios mas tarde, estos autores en 1997 (citados por Nader &
Benaim, 2004) definen a la planificacion cognitiva como un proceso que se presenta a nivel
mental, a través del cual el individuo resulta capaz de determinar, seleccionar, aplicar y evaluar
situaciones ligadas a problemas determinados. La planificacion cognitiva es una fuente de

factores en aras del logro de un objetivo especifico como: la intencionalidad, el control
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cognitivo, la autorregulacién cognitiva, el uso de procesos y del conocimiento en general (Nader
& Benaim, 2004).

La planificacion para Frederick Reif (2008) es util a la hora de solucionar problemas
complejos porque es una guia esquematica para resolver un problema sin prestar mucha atencion
a los detalles. Ademas, aporta una serie de prerrequisitos para utilizar la planificacion ya que
facilitan la toma de decisiones ante problemas complejos (pp. 234 - 235):

a) Prediccion adecuada y anticipada de las consecuencias: la planificacion requiere una
adecuada capacidad para prever las implicaciones y dificultades que van seguidas a las
acciones propuestas, aunque estas no han sido implementadas en detalle.

b) Ayudas para la planificacion: permite ayudar a las personas a visualizar las consecuencias de
las acciones propuestas, especialmente cuando una persona esta ante una situacion
desconocida para €l o tiene poca experiencia en el dominio que ésta exija. Por ejemplo, las
ayudas tecnol6gicas como el AUTO-CAD, que es utilizada por los arquitectos para disefiar
infraestructuras.

c) Utilidad de la planificacion linglistica: el uso del lenguaje cualitativo puede facilitar la
planificacién y permite describir situaciones con excesivo detalle. Por ejemplo, describir
diagramas pueden ser mas apropiadas para realizar ecuaciones matematicas.

También podemos encontrar diferentes definiciones sobre la planificacion cognitiva a
partir del contexto tratado, como es el caso de la literatura para el ajedrez, que esta relacionada
con un "pensamiento estratégico™ o "planificacion a largo plazo™ (Saariluoma & Hohlfeld,
enunciado por Unterrainer, Kaller, Halsband, & Rahm, 2006).

Paralelamente, Reif (2008) clasifica la planificacion en dos tipos: la planificacion global

(de largo alcance) y la planificacion parcial (de corto alcance). La planificacion global considera
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toda la secuencia de acciones a la hora de elaborar el plan guia de un proceso de resolucion de
problemas (o tarea). En contraste, esta la planificacion parcial que solo considera la prediccion
de unas cuantas acciones para dar solucion a la tarea, por lo tanto resulta méas facial que la
planificacion global.

El modelo PASS realiza una conexién directa con la neuropsicologia a partir de la
perspectiva de Luria y explica que la planificacion cognitiva que exige un estado especifico de
activacion a nivel bio-eléctrico para que sea posible centrarse en la resolucion de un problema
(Nader & Benaim, 2004). Luria en 1966 (enunciado por Ardila, Matute & Rosselli, 2010) a partir
de la neuropsicologia explica que la localizacion de las funciones mentales del individuo son un
sistema funcional acabado, es decir, tienen lugar por medio de grupos de estructuras. En marca el
cerebro en tres unidades funcionales, que tienen como objetivos:

e Primera unidad, regular los niveles de excitacion cortical y la vigilia

e Segunda unidad, adquirir, codificar y recopilar informacion

e Tercera unidad, encargada de planificar, regular y verificar las actividades cognitivas. Se
ubica en un extremo cortical de la neocorteza del I6bulo frontal donde se diferencian tres
areas, la primaria de proyeccidn, la secundaria de asociacion y la terciaria de integracion
cuya estructura se superpone al resto de las areas para regular la conducta.

Los estudios de Brunia, Haagh y Scheirs en 1895 y Fuster en 1999 (citados por Jodar-
Vicente, 2004) presentan evidencias electrofisioldgica que atribuyen la funcién de planificacion
de las acciones (programacion) en el cortex prefrontal dorso lateral CPFDL. El mapa
citoarquitectonico de Brodmann, K. (citado por Goldberg, 2009) lo ubica en las areas 9 y 46

representadas en la Figura 2. Owen en 1997 (enunciado por Jodar-Vicente, 2004) dice que una
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consecuencia de una lesion en esta area altera la capacidad ejecutiva de formular planes de

accion.

Figura 2. Areas 9 y 46 del cerebro humano, encargadas de la planificacion cognitiva. Las areas

son tomadas a partir del mapa citoarquitectonico de K. Brodmann.

La planificacién requiere de la madurez de los l6bulos frontales y del lenguaje. Diamond
en 2002 y Fuster en 1989 (enunciados por Lopez, 2007) dicen que el area frontal se aumenta
significativamente desde el nacimiento del bebe hasta su segundo afio, posteriormente su
crecimiento menos prominente desde los 4 hasta los 7 afios. Mientras, Das, Kar, y Parrilla en
1998 (citados por Lopez, 2007) dicen que es necesario el desarrollado de la funcion reguladora
del lenguaje para que la planificacion pueda mostrar su manifestacion mas importante a entre los
3 a5 afios. Thornton en 1998 y Willatts en 1990 (nombrados por Lopez, 2007) exponen que sin
el lenguaje en el nifio se hablaria de una planificacion prelinguistica, quien ejecutaria conductas
deliberadas orientadas a medios- fines, que son evidentes durante la etapa sensorio-motora del

desarrollo. Esta planificacion es estrictamente practica y se trata mas de una propiedad del
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contexto y de la tarea que del propio sujeto. Luria en 1973 (enunciado por Porras, 2004)

concluye este aspecto al explicar que estos cambios (neurofisiolégico y del lenguaje) se dan

simultanea y significativamente entre los cuatro y cinco afios de edad.

Por otra parte, Rojas (2006) ha proporcionado una importante revision sobre varios

enfoques a partir de los cuales se ha hablado de planificacion cognitiva:

a)

b)

d)

La posicién del desarrollo: Eduardo Marti en 1991 intenta explicar el proceso de cambio y
caracteristicas que se presenta en cada etapa (edades determinadas de la vida), asi como el
orden en que se presentan a lo largo del desarrollo.

La posicién del procesamiento de la informacion: Newell y Simon (1972) plantean que la
solucién de problemas consiste de una busqueda en las representaciones que tiene el sujeto
de la tarea frente a un &rea problema.

El enfoque de la herramienta funcional: Hayes-Roth y Hayes-Roth (1979) dicen que la
planificacion es la primera etapa de un proceso de resolucion de problemas, es la
“predeterminacion de un curso de accion dirigido a alcanzar alguna meta” que funciona de
manera oportunista y multidireccional, es oportunista porque el plan inicial puede ser
abandonado durante el desarrollo de la solucion y multidireccional porque una decision
tomada puede influir en decisiones posteriores y en diferentes niveles de abstraccion
(inferiores o superiores).

La perspectiva del cambio cognitivo: esta perspectiva rompe con la concepcion de una
evolucion en curva monoétona creciente de Bresson y Schonen (1984). Es decir, con la
espera de una conducta homogénea en un estado final y consistente con el nivel de
cognicion, estadio (Puche, 2003). Este modelo plantea cambios a nivel micro y pueden

acontecer saltos y presentar movimientos ascendentes o descendentes, es decir, el individuo



21
Cornisa: SRP EN NINOS PEQUENOS: PRUEBA PILOTO

la realiza en faces recurrentes (micro-génesis), que no necesariamente estan ligadas a la
edad, una nueva descripcion del conocimiento previo, logrando verbalizarlo. Ademas,
Puche, Colinvaux, y Dibar (2001) aportan que el sujeto (nifio) anticipa y prevee: anticipa
cuando realiza acciones y observa las consecuencias empiricas visibles y actuales de las
acciones; prevé cuando realiza predicciones de las consecuencias de las acciones frente a la

tarea antes de enfrentarse a ella.

1.2 Sistemas Dindmicos No Lineales (SDNL)

Como se ha podido vislumbrar con el recorrido realizado hasta ahora, la psicologia del
desarrollo parece estar inmersa, desde hace algunos afios en un periodo de constantes cambios,
que ha traido consigo dudas, hallazgos, controversias y discusiones, sin embargo, dicho clima
parece estar en concordancia con lo que sucede en el mundo, no sélo a nivel cientifico, sino
también en &mbitos como el politico, econdémico y social. Autores como Puche, R. y Guevara,
M. (2009) afirman, citando a Munné, que dicho dinamismo e fluctuacion en la sociedad mundial
ha llenado de retos a su status quo: la globalizacién. El propdésito de este segmento es identificar
a los Sistemas Dinamicos No Lineales (SDNL) como una forma metodoldgica y conceptual
dinamica de abordar los procesos cognitiva del nifio (por ejemplo la planificacién), variabilidad
(avances y retrocesos) y cambios (fluctuaciones y tendencias).

Los Sistemas Dinamicos No Lineales (SDNL), por definicién y naturaleza, los sistemas
abiertos y dindmicos suelen ser inestables, aunque cerca del equilibrio puedan comportarse de
forma homogénea y lineal, aunque por demas compleja, el hecho de apartarse del equilibrio
desemboca en una nueva dindmica por demas no lineal, lo que genera la aparicion de

bifurcaciones (Prigogine, 1993). Puche, R. y Guevara, M. (2009) dicen sobre asumen el concepto
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no-lineal del funcionamiento o desarrollo cognitivo (macro) como “tratamientos que se abren a
un amplio rango de propiedades y variables, y ademéas a muchos niveles de causacion con
multiples formas de interaccion”.

Los SDNL traen a colacién dos conceptos que van de la mano la emergencia y la
auto-organizacion (Castro & Florez, 2007): a. la emergencia se entiende como el surgimiento de
nuevas estructuras que se diferencian de las anteriores sin basarse en estas, es decir, no persigue
una especificacion direccional; b. la auto-organizacion hace relacion a la interaccion entre
sistemas y subsistemas (funcionamiento cognitivo como micro). El ser humano frente a los
requerimientos del medio, posee la capacidad de auto-organizacién como respuesta mientras
emerge de este proceso nuevos patrones adaptativos (Thelen & Smith, 1994).

Asi, al introducirse y aplicarse un enfoque de sistemas al desarrollo de la accion
expresiva y comunicativa de los nifios puede evidenciarse la manera en que las acciones
expresivas y comunicativas se organizan, como parte de los sistemas de cooperacion con otros
elementos de la fisiologia de los bebés y los nifios, la cognicion, la conducta y entorno social. Un
enfoque de sistemas supone que el orden surge de forma dindmica, como resultado de la
interaccion entre los elementos de cooperacion que estan cambiando de forma asincrénica, y no
como el resultado del cambio de coordinacién central del desarrollo que es sincrénica a través de
dominios. De igual manera, desde el enfoque de sistemas se asume que el parametro de control
responsable de suscitar el cambio evolutivo puede ser diferente dependiendo de la edad, el
contexto y la tarea.

A su vez, esta perspectiva ofrece un medio para comprender los fendmenos de
desarrollo dificilmente explicables anteriormente: la aparicion de formas maduras de expresion

antes de la funcion madura que se ha logrado, las tasas asincronica de desarrollo de componentes
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de comunicacion de accidn, los cambios discontinuos de desarrollo derivados de procesos
continuos, y el proceso por el cual los adultos pueden influir en el desarrollo comunicativo
(Fogel y Thelen, 1986; Van Geert, 1994).

Variabilidad es entendida como un indicador empirico, explicito y visible del proceso
de cambio y del desarrollo cognitivo, es decir, dentro de los sistemas dinamicos toda etapa de
caos es proseguida de un estadio diferente, entretanto el estado puede ser superior o el anterior.
La variabilidad exige el uso de herramientas avanzadas para el analisis escrupuloso de los datos,
es posible a través de técnicas dedicadas a la series de tiempo desde una mirada microgenética
(Puche & Guevara, 2009).

En vista de la aparente complejidad de los SDNL y la congruencia del desarrollo con
éste tipo de sistemas, el medio de estudio no se encuentra por debajo de las expectativas del nivel
de exigencia establecido. Por esta razdn, surge y se posiciona el método micro-genético como
una respuesta acertada y coherente con la naturaleza, las caracteristicas y las expectativas en

torno al objeto de estudio.

1.3 Método Microgenético

Aldunate, N., Infante, J., Carré, D. y Cornejo, C. (2009) explican que “El concepto de
"microgénesis" se refiere al desarrollo de todo fendbmeno cognitivo que se sitla en la experiencia
presente e inmediata y que, cronoldgicamente, puede durar segundos, minutos o dias. Asi, desde
un punto de vista micro-genético, todo proceso cognitivo humano — percepcion, expresion,
pensamiento o imaginacion — es un proceso continuo que se despliega en el tiempo. Los procesos
de micro-desarrollo se caracterizan por ser dindmicas y tener continua variacion y progreso, que

van desde estadios mas vagos e indiferenciados, hacia estadios més estables y definidos. Esto
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usualmente se presenta introspectivamente en la conciencia. Debido a que el proceso de
evolucion microgenético tiene lugar dentro de la experiencia de la persona, para su correcto
abordaje metodoldgico resulta fundamental considerar la experiencia de la persona mientras
ocurre el fendémeno cognitivo”.

Resulta importante mencionar que, segun Gutiérrez (2005) el método en mencion
involucra en primera instancia observaciones individuales en periodos de cambio, también un
alto nimero de observaciones relativas a la racha de cambios durante el periodo, y sobre todo un
intenso andlisis (intento por intento) de forma en que los sujetos abordan las situaciones
planteadas por los investigadores.

Como complemento de lo anterior, Siegler y Crowley (1991), aseguran respecto al
método micro-genético que éste constituye un intento por facilitar un acercamiento sélido de
técnicas cualitativas y cuantitativas para abordar el estudio de la manera en que algunas
situaciones de caracter experimental son resueltas. Existe una variable critica dentro de la puesta
en practica de éste método Microgenético, a saber, la densidad de las observaciones durante un
periodo de tiempo en el cual se piensa que los cambios ocurren. Dicho lo anterior, el método
aplica situaciones variadas que requieran la aparicion de un proceso determinado y aplica dichas
situaciones en un periodo corto de tiempo y haciendo un particular énfasis en las diferencias
presentadas al momento de resolver las situaciones.

Este método presenta como particularidad, exigir un nimero relativamente pequefio de
participantes. Cantidad que tiene como finalidad facilitar un analisis detallado para notar la méas
pequefia variacion. Ello encendera la luz de alerta ante una posible transicion en los niveles de

comprension de los participantes.
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Es destacado el aporte de Puche, R. & César, J. (2006) sobre el uso de este método, ya
que permite arrojar un panorama enriquecedor del funcionamiento cognitivo mientras admite
cruzar informacion, ademas “se puede comparar el mismo nifio frente a distintos intentos de
resolucion de la misma situacion” “El mismo nifio frente a las dos versiones. Pero también

distintos nifios frente a la misma tarea”.

1.4 Estudios sobre las funciones superiores y la planificacion cognitiva

Han sido maltiples las investigaciones realizadas en los tltimos afios con referencia a la
cognicion humana, la cognicion infantil y la planificacion. De igual forma, amplio ha sido el
campo ganado por la micro-genética en la psicologia cognitiva infantil, como un medio y
herramienta de conocimiento. A continuacion se resefiaran algunas metodologias de estudio que
permiten observar el gran abanico de aplicaciones halladas en relacién con los temas tratados en
la presente prueba piloto.

Por su parte, en 2008, Baker-Sennett, Matusov y Rogoff, presentan un trabajo que
examind la planeacion que se vislumbré cuando los implicados participaron en elaboracién de
juego en el aula de clase con el liderazgo de adultos o de otros pares. La planificacion (social) o
meta-comunicacion esta envuelta en el juego social del nifio, como la negociacién de los temas
del juego. La clase incluye un maestro, 26 estudiantes de primero/segundo grado entre 5y 7 afios
y un adulto miembro de cada familia que acta como cooperador.

La tarea consiste en agrupar a los adultos en un aula de primero o segundo grado para
planear los juegos de sociodrama. Sobre un periodo de cuatro meses, 18 sesiones naturales de
“creacion de juego” (Baker-Sennett, et. al., 2008). Los autores afirman haber video-grabado 11

sesiones en las que los nifios de 1ro y 2do elemental de una escuela publica de Estados Unidos
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desarrollaron voluntariamente juegos grupales con compafieros de sesion; y 7 sesiones
adicionales donde adultos voluntarios (padres y abuelos) desarrollaron juegos con grupos de
nifios. La experiencia permitio a los autores concluir una mayor planificacion durante las
sesiones lideradas por nifios (con un marcador de 92 — 35), afirmando posteriormente los autores
que este tipo de experiencias resultan importantes para el desarrollo de habilidades de
planificacion y capacidades de coordinacion de planes con otros.

Durante el andlisis cualitativo se evidenciaron cuatro tipos de la planificacion (Baker-
Sennett, et. al., 2008): 1. La planificacién de la temética, planificacion de los temas del juego; 2.
La planificacion de los detalles de los temas, planeacion de los detalles dentro de los temas; 3. La
planificacién de improvisacién, la improvisacion para rebotar alrededor de ideas; y, 4. la
planificacion procesal para elegir dirigir el proceso de planificacion. También, se analiza la
duracién (metraje) de planificacién en cada uno de las cuatro planificaciones, que indica la
transiciones entre un tipo de la planificacion a otro y si el lider adulto y el par estaban
implicados. A si mismo, se da razones cuando varios subgrupos o individuos estaban implicados
en tipos diferentes de planificacion al tiempo y cuando los cuatro tipos no eran mutualmente
excluyentes.

La experiencia permitid a los autores concluir una mayor planificacion durante las
sesiones lideradas por nifios (con un marcador de 92 — 35) y que este tipo de experiencias
resultan importantes para el desarrollo de habilidades de planificacion y capacidades de
coordinacion de planes con los demas. En las sesiones dirigidas por adultos, los adultos a
menudo planearon el juego antes de que los nifios se unieran a la actividad, y los nifios pasaron la
mayor parte del periodo de sesiones en actividades deferentes a las del juego de planificacion

como son pegar y colorear. Se argumenta que las oportunidades de observar y participar en la
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planificacién que se produjeron con mayor frecuencia son en aquellas sesiones dirigidas por
nifos y no por los adultos (Baker-Sennett, et. al., 2008).

En 2004, Bull, R., Espy, K.y Senn, T. presentan un estudio con una muestra de 118
nifios, quienes tienen una media de edad de 4 afios y nueve meses, y una desviacion estandar de 6
meses; donde la mitad de los nifios completo la Torre de Londres y la mitad restante la Torre de
Hanoi. Se analiz6 la relacion entre las tareas de las torres y la memoria a corto plazo, la
inhibicion, y la capacidad de cambio. La investigacion permitié concluir que el éxito en el
desempefio en las torres puede estar determinado, al menos en los niveles de complejidad méas
altos, por la flexibilidad mental en el rango de edad. Solo en una tarea de cambio establece
concordancia de forma exclusiva el rendimiento en la Torre de Hanoi; no se presento relacion
entre las medidas de la funcién ejecutiva con el rendimiento de la Torre de Londres después del
un control estadistico.

En las tareas de ambas torres (Bull, et al., 2004), el rendimiento en una tarea de cambio
contribuyé de forma significativa en los ensayos complejos, de mas movimientos, y en el sentido
contrario a la tarea de intuicién en relacién con el Estado-meta; sin embargo el desempefio de
tareas de inhibicion sélo contribuy6 al rendimiento previsto en ensayos complejos de la Torre de
Londres. Concluye sugiriendo que la Torre de Londres y la Torre de Hanoi no son tareas
intercambiables, y menos en nifios pequefios, plantean aportes metodoldgicas reaccionadas con
la compleja naturaleza de las tareas de funcion ejecutiva.

En 2008, Gonzalez, Herrera, Marin y Rojas emprenden un estudio con el objetivo de
abordar y explorar la habilidad para planificar de los nifios con déficit auditivo ante una
Situacion de Resolucion de Problemas (SRP), por medio del uso de las Tecnologias de la

Informacion y la Comunicacion (TIC), denominada Hormiga-Cangrejo, disefiada por Rojas y
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Montes en el 2008 (citado por Gonzélez, et al., 2008). En esta situacion el nifio debe auxiliar a la
hormiga en la recolecta de alimentos y llevarlos a ciertos sitios mientras se le presentan las
siguientes restricciones:

1. s6lo debe mover un objeto a la vez

2.Nn0 se pueden traspasar por los arboles

3.no se deben atravesar los alimentos a ubicar.

Las TIC son una herramienta para acceder, de manera objetiva, a los procesos
cognitivos del nifio con déficit auditivo, sin demandarle ningun tipo de lenguaje verbal, escrito o
por medio de sefias. Se analiz6 el desempefio de 11 nifios con déficit auditivo que asisten al
Instituto para Nifios Ciegos y Sordos del Valle del Cauca, con edades entre 4 y 5 afios, quienes
utilizan ayudas tecnoldgicas tales como el implante coclear y audifonos. Se realiz6 una
investigacion de caracter descriptivo y transversal a partir de una escala de medicidn continua, se
analizaron los datos de forma cuantitativa y cualitativa (Gonzalez, et al., 2008).

Entre los principales resultados se encuentran: la presencia de mejoras en el desempefio
de los nifios a través de los tres intentos que debian realizar para resolver la SRP (Gonzalez, et
al., 2008). Aunque las diferencias inter-intentos no fueron estadisticamente significativas, se
observo que los nifios con déficit auditivo son capaces de trazarse planes parciales y de utilizar
estrategias sofisticadas en la resolucidon de la tarea. Se concluye sobre la importancia de utilizar
instrumentos de recoleccion de la informacion, adaptados a las necesidades y caracteristicas de
cada poblacién, al momento de evaluar, describir y potencializar los procesos cognitivos de los
nifios (planificacion cognitiva), en este caso de los nifios con necesidades auditivas especiales.

Los resultados encontrados en los nifios con déficit auditivo, presentaron puntajes entre 6 y 8 en
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la ejecucion de la SRP, lo cual indica que estos nifios logran abstraer y planificar, es decir,
anticipan, corrigen errores y prevén las acciones necesarias para cumplir con la meta.

Por otra parte, otro estudio tuvo como objetivo conocer los cambios relacionados con la
edad en una tarea de planificacion y organizacion, como componentes de las funciones
ejecutivas. Se utiliz la tarea Torre de México, estas hacen parte del dominio de funciones
ejecutivas de la evaluacion neuropsicoldgica infantil (ENI) para la evaluacion de la planificacion
y organizacion en los participantes (ver Figura 3). La planificacion involucra la capacidad para
identificar y organizar los movimientos y bloques necesarios para lograr un objetivo, suponiendo
la eleccidn de una respuesta y la inhabilitacion de otras. De la misma forma que las pruebas con
torres, consiste en el movimiento de objetos con el proposito de construir disefios establecidos,
con ciertas restricciones (Ardila, Barrios, Chamorro, Inozemtseva, Matute & Roselli, 2008).

En esta tarea se le proporcionan tres bloques de madera de tres tamarios y colores
distintos. Se analizé la ejecucion en 239 escolares de México y Colombia de 5 a 16 afios de edad,
distribuidos en seis grupos (Ardila, et al., 2008). Se utilizaron cinco medidas: nimero de disefios
correctos, nimero de movimientos en los disefios correctos, tiempo de ejecucion de los disefios
correctos, nimero de disefios correctos realizados con el minimo de movimientos, y tiempo de

ejecucion de los disefios correctos con el minimo de movimientos.

Ensayo Minimo de movimientos Disano lnicial

ne requeridos - I | |

' 4

Figura 3. Fragmento. Secuencia de ensayos de la piramide de México como tarea de

planificacion. Se muestra el nUmero de movimientos minimos requeridos para cada ensayo, asi
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como el orden de presentacion de los disefios. B: blanco; R: rojo; V: verde. Adaptado de “Efecto
de la edad en una tarea de planificacion y organizacion (piramide de méxico) en escolares” por
Ardila, A., Barrios, O., Chamorro, Y., Inozemtseva, O., Matute, E. & Roselli, M., 2008, Revista

Neurologia, 47, pp. 64. Copyright 2011 por Morales, A.

Se observé un efecto de la edad sobre las cinco medidas (Ardila, et al., 2008). A
diferencia de otros grupos, los nifios de 5 a 6 afios tienen en menor cantidad disefios correctos;
los de 5 a 8 afios demandan mayor nimero de movimientos. El analisis por ensayo dejo ver que
el grado de dificultad de la tarea esta relacionado con la cantidad de movimientos y la novedad
de las reglas. El tiempo de ejecucion reveld un nimero mayor de diferencias intragrupales. Como
conclusidn se vislumbra el nimero de aciertos, los movimientos requeridos para lograr cada
acierto, asi como el tiempo de ejecucion son indicadores Utiles frente al desarrollo de estas
funciones, demostrando esta ultima que la rapidez en la ejecucién marca mayores diferencias
entre los nifios. Los resultados informan que en los primeros afios de la etapa escolar se presenta
un desarrollo acelerado de las funciones de planificacion y organizacion durante, y que
posteriormente siguen un curso mas lento en la adolescencia.

Ldpez, S. (2007) presenta una investigacion del cambio desde el disefio microgenético,
cuyo proposito es: a) estudiar la capacidad de nifios de 15, 18 y 21 meses de edad para resolver
una tarea concreta de resolucion de problemas, por lo que se refiere a tres aspectos: la eficiencia
con que la resuelven, el uso estratégico y el papel de la capacidad inhibitoria en la resolucion de
la tarea, y b) analizar los cambios cognitivos de los aspectos estudiados a dos niveles de detalle:

a nivel del cambio evolutivo entre las distintas edades, y a nivel del cambio a lo largo de los
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ejercicios de que se compone la tarea. Todo ello, desde una perspectiva transversal y
longitudinal.

Se contd con un grupo transversal formado por 75 nifios, de 15, 18 y 21 meses de edad.
Y dos secuencias longitudinales: una de 13 nifios a los 15 y 18 meses, y la otra de 16 nifios a los
18 y 21 meses de edad. Estos fueron observados mientras realizaban la tarea de encajar. Es una
tarea de resolucion disefiada para esta investigacion, que requiere de la capacidad inhibitoria (ver
Figura 4). Desde la perspectiva tedrica en la que nos situamos, dicha capacidad, junto a otras
como la estratégica, tiene sus implicaciones en la resolucion de problemas, dado que partimos de
una vision integradora de distintas teorias, todas ellas enmarcadas dentro del Procesamiento de la

Informacion (Lopez, 2007).

EJERCICIO 1
Pieza i, -
Imitar modelo Probar en otro
ESTRATEGIAS del adulto agujero No estrategia
POSIBLES

(Gee) [ee)(Ees) [e=m

Figura 4. Representacion de las posibles estrategias que pueden elegir los nifios en el ejercicio de
instruccion 1. Se sefiala con color gris el agujero de la caja en que se realizaria el intento de
encaje dependiendo de la estrategia seleccionada. Adaptado de “Procesos de cambio cognitivo
en la resolucion de problemas en nifios de un ario de edad” por Lépez, 2007, (Tesis doctoral,
Universitat Rovira | Virgili, Espafa), pp. 276. Recuperada de

http://tdx.cat/bitstream/handle/10803/8959/TESISDOCTORAL1.pdf?sequence=1
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Los procesos de cambio cognitivo se estudiaron desde una aproximacion microgenética,
a partir de la aplicacion de la metodologia observacional sistematica. Esta consistio en observar a
los nifios de forma intensiva, recogiendo maltiples medidas tanto cualitativas como cuantitativas,
durante su ejecucion en los distintos ejercicios de la tarea. En lo referente al estudio del cambio a
lo largo de los ejercicios de la tarea, los resultados han indicado que en la resolucién de los
mismos se produce una alteracion en el predominio de los factores externos (el feedback
generado en la resolucion, caracteristicas del contexto de la tarea, etc.) e internos (busqueda de
nuevas posibilidades con el material de la tarea, procedimiento de autocomprobacion, etc.), de tal
forma que la resolucién se ve moldeada por las distintas influencias a nivel de los tres aspectos
examinados: la eficiencia, el uso estratégico y la inhibicion (Lépez, 2007). Por lo demas, supone
una evidencia a favor de la utilidad de los métodos micro-genéticos en el estudio del cambio
cognitivo en la primera infancia.

Los andlisis estadisticos han revelado, referente al cambio evolutivo, que los 18 meses
de edad es un punto clave en el que se presenta la mayor cantidad de cambios en la resolucion de
la tarea: a) Se produce una optimizacion de la eficiencia de la capacidad de resolucién, b) se
adquiere una mayor estabilidad en la eleccion estratégica efectuada a lo largo de la resolucién de
la tarea, y b) el hecho de no-inhibir influye negativamente en el rendimiento de la tarea a partir
de esta edad (Lopez, 2007).

Kaller, C., Rahm, B., Spreer, J., Mader, I. y Unterrainer, J. (2008) realizaron un estudio
experimental para investigar el desarrollo de los procesos de planificacion y afines, estuvo
conformado por una muestra de 57 nifios de cuatro y cinco afios de edad quienes participaron de
una variante de la Torre de Londres, herramienta de uso frecuente en la evaluacion

neuropsicoldgica de las capacidades de planificacion. Los autores toman la definicion de
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planificacion aportada por Scholnick, Friedman, y Wallner-Allen en 1998 (citados por Kaller,
et al., 2008): ordenar secuencialmente tomando como base la apreciacion de la decision
inherente e interdependencias de los eventos y la construccion de una sucesion temporal o
espacial que refleje dicho orden.

Los nifios participaron individualmente en una computadora con pantalla tactil, sobre
una version modificada de tres pelotas de Pupilo y la tarea de la Torre de Allport (WATT3) y
una variante de ToL (Unterrainer, Rahm, Halshand, & Kaller en 2005; Resguarde & Allport en
1997 nombrados por Kaller, et al., 2008). El nifio debia pasar del estado inicial al estado meta
teniendo en cuenta estas restricciones: 1. s6lo una pelota se puede mover a la vez, y 2. una pelota
no se puede mover mientras que la otra esta encima de ella. A los nifios no se les informo que
debia realizara un minimo de movimientos para resolver un problema especifico. Se empleo el
ANOVA como procedimiento estadistico, a partir de las siguientes variables de efecto: Jerarquia
de meta (A) busque la profundidad (B) agrupacion (C); AxB; AXC; BxC; AxBxC, mientras se
mide la exactitud y el tiempo en la ejecucion de los movimientos.

Los resultados revelaron un efecto relacionado con la edad y la profundidad de la
busqueda. La precision en la planificacion de nifios de cuatro afios se redujo significativamente
en problemas que requieren de la basqueda, mientras que los nifios de cinco afios dominan muy
bien ambas variables (Kaller, et al., 2008). Curiosamente, esta interaccion entre la edad y la
profundidad de bdsqueda no puede ser explicada por las medidas de la memoria de trabajo y la
inhibicion. También se encontro efectos diferenciales en los subobjetivos pedidos con respecto a
la planificacion inicial y los tiempos en los movimientos de ejecucion. En suma, la capacidad de

planificacién mostro un considerable desarrollo en la edad preescolar tardia que parecia ser
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interconectada con la integracion y la validacion de las consecuencias previstas de las acciones
inherentes al modelo.

La presente investigacion demuestra que un examen cuidadoso de la estructura del
problema en gran medida puede mejorar los conocimientos obtenidos de la aplicacion de un
instrumento de evaluacién utilizado rutinariamente, como el caso de la Torre de Londres. Esto
puede ser ventajoso cuando se trata de ciertas subpoblaciones, como los nifios o las muestras
clinicas. En el periodo de tres a cinco afios, el nifio presenta una mejoria al hacer tareas
cognitivas que solicitan tener informacion en la mente junto con la inhibicién/restriccion, lo cual
refleja la transicion de Piaget, del nifios pre-operacional hacia un nifio con operaciones concretas
(Diamond en el 2002 enunciado por Kaller, et al., 2008). La cuidadosa elaboracion de la
estructura problema presentada al nifio promete cartografiar los aspectos cognoscitivos
relacionados con la planificacion.

Guevara, M. (2007) y Puche, R. y Guevara. M. (2009) indagan sobre la “Aproximacion
dinamica al funcionamiento de herramientas cognitivas”, en este estudio como resultado de una
actividad dinamica (método microgenético), ilustran un abordaje metodoldgico que logra
capturar trayectorias de variabilidad intra-individual cognitivo de las herramientas cognitivas de
planificacion e inferencia espacial en 19 nifios de 3,10 afios. Los nifios de forma individual
participaron 8 veces de 4 diferentes situacion de resolucion de problemas (SRP), una vez por
semana durante dos meses. Las SRP disefiadas con un formato virtual, consiste en trasladar un
montacargas para ubicar varios objetos en lugares meta, evadiendo el chogue contra obstaculos

(Ver Figura 5).
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Opdones  Nveles  Ayuds

L. Conteo ce Pasos I

“«— Conteo de Errores I
Carro I

Caminos Iceales I
Ubicacidn ce objetos I

Muros de Retriccidon I

Jugador: I Igentificacidn el jugacor I
« e @ & 4 =

Figura 5. Elementos de la pantalla de juego como tarea de planificacién cognitiva. Adaptado de

“Aproximacion dindmica al funcionamiento de herramientas cognitivas” por Guevara, M. 2007,

(Tesis de maestria inédita, Universidad del Valle, Cali, Colombia).

La planificacién en los nifios, durante el plan de recorrido, abarca una bdsqueda regulada
de elementos implicados en la SRP, prediciendo la secuencia de pasos mientras prevé el efecto
de la accion (Guevara, 2007; Das, et al. 1998 y Goel, 2002 citados por Guevara, 2007).

Se presentan los resultados de 4 casos con la finalidad de mostrar los abordajes
metodoldgicos a partir de graficos de movimientos de minimos —maximos. Los cuales muestran
a través de una trayectoria los desempefios obtenidos por los nifios a lo largo de las
observaciones. Estos identifican patrones en un conjunto de datos y las medidas de variabilidad
intra-individual, asi como la diversidad y el cambio de desempefios. Con un conjunto de 144
datos se presenta una mirada consistente de la variabilidad intra-individual y la observacion

minuciosa de procesos cognitivos subyacentes (Guevara, 2007).
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Actualmente las investigaciones sobre las funciones ejecutivas del nifio y en especial la
planificacion cognitiva promueven la adaptacion de los instrumentos o SRP a esta poblacion y su
experimentacion activa con la finalidad de conocer més a fondo el surgimiento y establecimiento
del desarrollo y/o los cambios cognitivos. A continuacion se presenta la estructura del pilotaje en

sus dos fases (1P y 2P), pertinente para el reconocimiento de su Situacion de Resolucion de

Problema (SRP).
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2. PROBLEMA

Ante la necesidad de verificar previamente aspectos del proyecto “Tratamientos no
lineales a la planificacion cognitiva en nifios pequerios” como revelar la complejidad de la SRP
y describir patrones de planificacion cognitiva grupal en nifios de 3,5; 3,6; 3,8; 3,11y 4 afios
de las ciudades de Cartagena y Cali, para ello se requiere un andlisis metodoldgico y estadistico
a través de una prueba piloto o pilotaje.

La prueba piloto es la verificacion previa del instrumento de recoleccion de datos antes de
aplicarlo a la muestra seleccionada. En ella se verifica la validez, la fidelidad y la precision de
sus medidas (Giroux & Tremblay, 2004). La importancia del pilotaje en una investigacion radica
en que a través de este se mejoran las consignas, los instrumentos y el protocolo de uso del
mismo asimismo, arroja pistas para el analisis de los datos. Ademas, se realiza para garantizar
que la SRP responda a las necesidades propuestas por el grupo de investigacion.

La SRP exige a los nifios el uso de herramientas de planificacion cognitiva. Por lo tanto,
fue evaluada en la prueba piloto antes de ser implementa en el proyecto. Como la prueba piloto
consta de dos fases 1P y 2P y cada fase presenta estructuras diferentes de la SRP, se usaran los
automatas finitos no deterministas (NFA) para identificar claramente la complejidad de la SRP
en 1Py 2P.

El estado inicial de la SRP presenta un tablero con imagenes relacionadas entre si, que
deben reorganizarse secuencialmente hasta llegar a la imagen de restriccion. Los nifios en cada
sesion se les presentd un tablero de familiarizacion con un escenario, Tematico o Jornada diaria,
conformado por otros cuatro tablero. Durante la prueba piloto se implementd el método

microgenético, en la medida en que los nifios realizan tres intentos ante cada tablero, esto con el
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objetivo de realizar una serie de observaciones en cuestion de minutos que permitan representar
patrones de planificacion cognitiva a traves del diagrama de tallo y hoja y el diagrama de caja y

bigote.

2.1 Formulacion del problema
¢Como seleccionar la SRP en planificacion cognitiva mas adecuada para los nifios en

etapa preescolar?
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3. OBJETIVOS

3.1 Objetivo general

Identificar la complejidad de la SRP analizando los patrones de planificacion cognitiva de
los nifios de 3,5; 3,6; 3,8; 3,11y 4 afios, como prueba piloto de la investigacion béasica
“Tratamientos no lineales a la planificacién cognitiva en nifios pequefios de la ciudad de

Cartagena y Cali”.

3.2 Objetivos especificos

Identificar la complejidad de los SRP en planificacion cognitiva usados en las fases 1P y
2P del pilotaje.

Analizar los patrones de planificacidn cognitiva del grupo de participantes en las fases 1P

y 2P de la prueba piloto.
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4. METODO

Se plantea de forma experimental la Situacion de Resolucion de Problemas (SRP) en una
prueba piloto de dos fases 1P y 2P, en donde el nifio la resuelve de forma individual la sesion de
la fase asignada. Parte de la base del disefio microgenético, el cual durante una sesion el nifio
participa resolviendo cada tablero en tres intentos. En la sesion el nifio debe resolver tres veces
consecutivas el tablero de familiarizacion, mas cuatro tableros que conforman el escenario
Temaético o el de Jornada diaria.

En la sesion se obtienen un total de 15 mediciones. El nifio da cuenta del patron de la
planificacion cognitiva en la medida en que en cada intento selecciona una secuencia de
imagenes entre pez, gato, perro, ratdn que conectan imagenes consecuencia hasta llegar a la

imagen de restriccion o meta.

4.1 Participantes

Durante el pilotaje participaron 23 de nifios de 3,5; 3,6; 3,8; 3,11y 4 afios. Al realizar el
pilotaje los nifios cursaban preescolar en varios jardines infantiles y colegios de las ciudades de
Cartagena y Cali quienes pertenecen a estratos socioecondémicos 4 y 5 seguin el DANE.

Los padres y las instituciones consintieron la participacion voluntaria de los nifios. El
criterio de seleccion de los nifios en la prueba piloto es de tener alguna de las siguientes edades al
momento de participar en cada fase del pilotaje: 3,5; 3,6; 3,8; 3,11y 4 afios.

La codificacion de los nifios indica la fase del pilotaje en la que participa (1P o 2P),
seguida del nimero 1- para identificar que pertenece a la ciudad de Cartagena o 2- si pertenece a

la ciudad de Cali, continuamente presenta el consecutivo respectivo del nifio.
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Prueba Piloto 2P

Cadigo del Nifio | Edad
2P-101* 3,5
2P-102 3,5
2P-103 3,5
2P-104 3,5
2P-105 3,6

Prueba Piloto 1P
Cédigo del Nifio | Edad
1P-101* 3,5
1P-102 3,5
1P-103 3,8
1P-104 3,8
1P-105 4
1P-206 3,8
1P-207 3.8
1P-208 3,8
1P-209 3,8
1P-210 3,11
1P-211 3,11
1P-212 4
1P-213 4
1P-214 4
1P-215 4
1P-216 4
1P-217 a4
1P-218 4

Tabla 1. Cédigo y edad de los nifios que participaron en la fase 1P y 2P de la prueba piloto.

En el pilotaje 1P participaron 18 nifios de ambas ciudades distribuidos de acuerdo a
diferentes rangos de edad como se muestra en la Tabla 1. La nifia con codigo 1P-101 también
participo en el pilotaje 2P (2P-101). Los cinco primeros nifios pertenecen a la ciudad de

Cartagena y los 14 continuos son de la ciudad de Cali.

41

En el pilotaje 2P participaron en la muestra 5 nifios de la ciudad de Cartagena con edades

de 3,5y 3,6 afios como se indica la tabla anterior. Es necesario anotar que en el pilotaje 2P solo

se analizan estadisticamente los datos de los nifios de la ciudad de Cartagena, debido a que

durante la aplicacién de los nifios de Cali se presentd sesgo de informacion durante la consigna

(instruccidn) de la tarea. Se concibe este sesgo porque a los nifios se le presentd la consigna con
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la identificacion de relaciones equivocada, es decir, se le suministra a los nifios las relaciones
adecuadas entre las Imégenes- estado y las Imagenes- consecuencia de correspondencia y no las
relaciones inadecuadas. Como el sesgo gener6 las mas altas puntuaciones posibles en los

desempefios de estos nifios, dichos datos fueron anulados.

4.2 Situacion experimental
4.2.1 Situacion de Resolucion de Problemas (SRP)

Esta tarea surge a partir de la situacion experimental de la investigacion “Partial and
total-order planning: evidence from normal and prefrontally damaged populations” de
Grafmanc, Harwar, Levind, Rattermanna y Spector (2001).

En la presente SRP, una sesion agrupa los tableros de la siguiente forma: un tablero de
familiarizacion, cuatro tableros del escenario Jornada Diaria o cuatro del escenario Tematico.
Cada escenarios (Jornada Diaria y Tematico) se compone de cuatro tableros (o pantallas) de
juego con tematicas similares y con secuencias ideales (0 secuencias de imagenes-entrada ideal)
especificas, como se presentan en la Tabla 2. El escenario de Jornada Diaria presenta los
siguientes tableros (ver Anexo 1y 2 Pantallas del Escenario Jornada Diaria): a. Desayuno, b.
Colegio, c. Organizar el cuarto y d. Tareas de la casa. Mientras que el escenario Temético
presenta los siguientes tableros (ver Anexo 3y 4 Pantallas del Escenario Tematico): a. Medios de

transporte, b. Profesiones, c. Comida de animales, d. Vestuario.
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Escenario Tableros Secuencia ideal

* Familiarizacion 2413

*a Desayuno ; a.3421
Jornada EESC0 b.4213
e oc. Organizar el cuarto ) c. 2134
Diaria od.Laboresde lacasa :

d.1342

|

|
a. Mediosde transporte a.4213
S b.Profesiones b.2134
L1 (el Ml ¢ Comida de animales ) ¢.1342
d. Vestuario // 4 3471

Tabla 2. Estructura de los escenarios y tableros de juego de la SRP. Ademas, incluye la

secuencia ideal y con las adecuada Iméagenes-estado de aceptacion (resaltadas en color rojo).

Cada tablero presenta una serie de imagenes que el nifio debe organizar secuencialmente,
ya que las imagenes-estado no poseen las imagenes-consecuencia de correspondencia adecuados.
Por lo tanto, los tableros 1P y 2P presentan imagenes de restriccion y una imagen- entrada
sorpresa en el tablero 2P (ver Figura 6). Ademas, la imagen de restriccion es una imagen-
consecuencia de correspondencia y se encuentra en la misma columna de la Imagenes-estado de
aceptacion e indica la finalizacion de la secuencia seleccionada y por lo tanto no corresponde con
ninguna de las imagenes-estado (ver Tabla 2). De igual forma, como control metodoldgico las
imagenes de restriccion se ubican en posiciones diferentes de tablero a tablero con el fin de evitar
posibles efectos de memoria en el nifio. Por otro lado, en el pilotaje 2P muestra la imagen-

entrada sorpresa si se realiza como primera seleccién la imagen-estado que la oculta.
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Figura 6. Estructura de los SRP del tablero de Familiarizacion 1P y 2P. La pantalla 1P muestra
la estructura de los tableros del pilotaje 1P y la pantalla 2P a los tableros del pilotaje 2P. Los
tableros estan divididos en las filas correspondientes a las Imagenes-estado, las Imagenes-
consecuencia de correspondencia y los Lugares de las iméagenes-entrada. Ademas, presentan las
imagenes de restriccion y la imagen-entrada sorpresa. Las Imagenes-estado se numeran
posicionalmente de izquierda a derecha (1234) para efectos de identificacion de la secuencia

seleccionada, para posteriormente ser puntuadas.

La SRP se presenta por computador a través de tableros con similares caracteristicas para
cada fase de la prueba piloto (1P y 2P), las cuales son (ver Figura 6): las Imagenes-estado, las
Imégenes-consecuencia de correspondencia y los Lugares de las imagenes-entrada. Las
imagenes-estado son los elementos de referencia de la tematica del escenario y del tablero

correspondiente, se ubican en la fila superior de la pantalla 1P y 2P (son imagenes que deben
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seleccionar los nifios por participar en el juego). Las imagenes-consecuencia de correspondencia
son iméagenes resultado que complementa la funcion y le permite al nifio establecer relaciones
secuenciales entre las funciones. Estas se encuentran en la segunda fila